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Глава 6. Таблица параметров   

 
П

ар
ам

ет
ры

 

Код Значение Диапазон 
Шаг 

установки 

Заводское 
значение 

Н
ом

ер
 с

тр
. 

Д
ис

пл
ей

 

PA00  Выбор и установка 

нужного параметра 
для его индикации  
при включении пре-
образователя 

 

0-04 1 1 42 

PA01 Заданная частота Только чтение   42 

PA02 Выходная частота Только чтение   42 

PA03 Выходной ток Только чтение   42 

PA04 Скорость вращения Только чтение   42 

PA05 Напряжение на шине 
постоянного тока 

Только чтение   45 

PA07 Величина обратной 
связи при использо-
вании PID-режима  

Только чтение   45 

PA08 Счетчик часов экс-
плуатации 

Только чтение   45 

PA10 Запись об ошибке 1 

 

Только чтение   45 

PA11 Запись об ошибке 2 

 

Только чтение   45 

PA12 Запись об ошибке 3 

 

Только чтение   45 

PA13 Запись об ошибке 4 

 

Только чтение   45 

PA14 Установленная ча-
стота в момент по-
следней неисправно-
сти 

Только чтение   45 

PA15 Выходная частота в 
момент последней 
неисправности 

Только чтение   45 

PA16 Выходной ток в мо-
мент последней не-
исправности 

Только чтение   45 

PA17 Выходное напряже-
ние в момент по-
следней неисправно-
сти 

Только чтение   45 

PA18 Напряжение в звене 
постоянного тока в 
момент последней 
неисправности 

Только чтение   45 

PA50 Версия программного 
обеспечения 

 

 

 

 

Только чтение   45 

120

000.0

000.0

0000

321.3

0000

4083

0067

0067

0071

0071

293.8

293.8

002.6

000.0

287.8

2.114
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ар
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ры
 

Код Значение Диапазон 
Шаг 

установки 

Заводское 
значение 

Н
ом

ер
 с

тр
. 

О
сн

ов
ны

е 
фу

нк
ци

и   
Pb00 Установка рабочей 

частоты  

0,0-верхняя граница частоты  0,1 0,0  

Pb01 Способы установки 
заданной частоты  

0: Режим цифровой уста-
новки частоты (задание в 
параметре Pb00) 

1: Режим установки с по-
мощью аналогового напря-
жения 

2: Режим установки с по-
мощью аналогового тока 

3: Установка с помощью 
потенциометра на панели 
управления 

4: С помощью внешних 
контактов UP/DOWN  

5: Через порт RS485 

1 3 46 

Pb02 Настройка способа 
пуска 

0: С помощью пульта 

1: С помощью управляющих 
клемм 

2: RS485 

1 0 46 

Pb03 Режим доступа к 
кнопке СТОП 

0: Кнопка СТОП заблоки-
рована 

1: Кнопка СТОП доступна 

1 1 48 

Pb04 Блокировка  враще-
ния назад 

0: Вращение назад запре-
щено  

1: Вращение назад разре-
шено 

1 1 50 

Pb05 Максимальная рабо-
чая частота  

Минимальная рабочая ча-
стота～400 Гц 

0,1 0,0 51 

Pb06 Минимальная рабо-
чая частота 

0～максимальная рабочая 
частота 

0,1 0,0 51 

Pb07 Время ускорения 1 0～999.9 с 0,1 Изменяе-
мая ве-
личина 

51 

Pb08 Время замедления 1 
0～999.9 с 

0,1 Изменяе-
мая ве-
личина 

52 

Pb09 V/F-кривая (напря-
жение- частота): 
максимальное 
напряжение  

Промежуточное напряже-

ние ～500,0 В 

0,1 220,0 / 

380,0  

(1ф.ПЧ./  
3ф. ПЧ) 

52 

Pb10 V/F -кривая: опорная 
частота 

Промежуточная частота ~ 
максимальная рабочая ча-
стота  

0,1 50,0 52 

Pb11 V/F -кривая: проме-
жуточное напряжение 

Минимальное напряжение ~ 
максимальное напряжение 

0,1 Изменяе-
мая ве-
личина 

52 

Pb12 V/F -кривая: проме-
жуточная частота 

Минимальная частота ~ 
Максимальная рабочая  
частота 

0,1 2,5 52 

Pb13 V/F -кривая: мини-
мальное напряжение  

0~ промежуточное напря-
жение 

0,1 Изменяе-
мая ве-
личина 

52 

   400

       1

        1

       *1

        0

400.0

130.0

003.0

005.0

220.0 
(210.0 пробовали)

400.0

015.0

*002.5

008.0
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Код Значение Диапазон 
Шаг 

установки 

Заводское 
значение 

Н
ом

ер
 с

тр
. 

Pb14 V/F-кривая: мини-
мальная частота 

0~промежуточная частота 0,1 1,2 52 

Pb15 Несущая частота 1-15 кГц 0,1 Изменяе-
мая ве-
личина 

52 

Pb17 Инициализация па-
раметров 

8: Инициализация заводских 
параметров 

1 0  

Pb18 Блокировка доступа к 
параметрам 

0: Разблокировано 

1: Параметры заблокирова-
ны 

1 0 55 

П
ар

ам
ет

ры
 д

ля
 о

сн
ов

ны
х 

пр
им

ен
ен

ий
  

PC00 Режим пуска  0/1 обычный пуск/поиск 
частоты перед пуском 

1 0 55 

PC01 Режим выключения 0/1 ~ Остановка с замедле-
нием / выключение со сво-
бодным выбегом двигателя 

1 0 56 

PC02 Установка пусковой 
частоты 

0,1～100,0 Гц 0,1 0,5 56 

PC03 Установка частоты 
остановки 

0,1～100,0 Гц 0,1 0,5 57 

PC04 Ток замедления по-
стоянным током пе-
ред запуском 

0~150% номинального тока  1％ 100％ 58 

PC05 Время замедления 
постоянным током 
перед запуском 

0～25,0 с 0,1 0 58 

PC06 Постоянный ток тор-
можения перед вы-
ключением 

0~150% номинального тока  1％ 60％ 58 

PC07 Время торможения 
постоянным током 
перед выключением 

0～25,0 с 0,1 0 59 

PC08 Буст  0～20,0％ 1 0％ 59 

PC10 Номинальный ток 
двигателя (А) 

 0,1 Изменяе-
мая ве-
личина 

 

PC11 Номинальный ток 
холостого хода дви-
гателя 

0-100% 0,1 40% 60 

PC12 Номинальная ско-
рость вращения 

0-6000 об/мин 1 1420 60 

PC13 Количество полюсов 

 

1-20 1 4 60 

PC14 Номинальное сколь-
жение двигателя 

0~10,0 Гц 0,1 2,5 60 

PC15 Номинальная частота 
двигателя 

 

 

 

 

 

 

 

0-400,0 0,1 50,0 60 

*001.2

08.0

*00

*0

        *0

         1

   *000.5

   *000.5

       050

*00.0

*060

*00.0

*00.0

007.0

*040

2400

08

*02.50

400.0
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Код Значение Диапазон 
Шаг 

установки 

Заводское 
значение 

Н
ом

ер
 с

тр
. 

П
ар

ам
ет

ры
 в

хо
до

в 
и 

вы
хо

до
в  

Pd00 Минимальное вход-
ное напряжение на 
входе FIV  

0~ максимальное входное 

напряжение на входе 

0,1 0 60 

Pd01 Максимальное вход-
ное напряжение на 
входе FIV  

Минимальное входное 
напряжение на входе ~10 В 

0,1 10,0 61 

Pd0 2 Постоянная времени 
фильтра FIV  

0~25,0 с 0,1 1,0 61 

Pd03 Минимальный вход-
ной ток на входе FIC  

0~ максимальный входной 
ток на входе 

0,1 4 61 

Pd04 Максимальный вход-
ной ток на входе FIC  

Минимальный входной ток 
на входе ~20 мА 

0,1 20,0 61 

Pd05 Постоянная времени 
фильтра FIC  

0~25,0 с 0,1 1,0 61 

Pd06 Минимальное вы-
ходное напряжение 
на выходе FOV  

0~максимальное выходное 
напряжение на выходе 

0,1 0 61 

Pd07 Максимальное вы-
ходное напряжение 
на выходе FOV  

Максимальное выходное 
напряжение на выходе ~10 В 

0,1 10,0 62 

Pd10 Частота, соответ-
ствующая наимень-
шему аналоговому 
сигналу 

0~999,9 Гц 0.1 0,0 62 

Pd11 Направление враще-
ния, соответствующее 
наименьшему анало-
говому сигналу                      

0 / 1 1 0 63 

Pd12 Частота, соответ-
ствующая наиболь-
шему аналоговому 
сигналу 

0~999,9 Гц 0,1Гц 50,0 63 

Pd13 Направление враще-
ния, соответствующее 
наибольшему анало-
говому сигналу                      

0 / 1 1 0 63 

Pd14 Разрешение реверса 
движения при анало-
говом задании 

 

 

 

 

 

 

 

0 / 1 1 0 63 

Pd15 Входная клемма FWD 0: Не используется  

1: Медленное вращение 

2: Медленное вращение 
вперед 

3: Медленное вращение 
назад 

4: Вперед/назад 

5: Вращение 

1 6 66 

Pd16 Входная клемма REV  1 7 66 

Pd17  Входная клемма S1  1 1 66 

Pd18 Входная клемма S2  1 0 66 

Pd20 Входная клемма S4 

 

1 11 66 

Pd19 Входная клемма S3 

 

1 10 66 

    01.0

    08.0

    02.5

    00.4

*20.0

02.5

*00.0

*10.0

120.0

*0

400.0

*0

*0

*06

*07

18

09

00

00
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Код Значение Диапазон 
Шаг 

установки 

Заводское 
значение 

Н
ом

ер
 с

тр
. 

  6: Вращение вперед 

7: Вращение назад 

8: Остановка 

9: Предустановленная  

   скорость  1 

10: Предустановленная  

   скорость  2 

11: Предустановленная 

   скорость  3 

12: Предустановленная  

    скорость  4 

13: Ускорение/замедление 
«1» 

14: Ускорение/замедление 
«2» 

15: Постепенное увеличение 
частоты, сигнал « UP» 

16: Постепенное уменьше-
ние частоты, сигнал 
«DOWN»  

17: Свободный выбег 

18: Сигнал сброса неис-
правности 

19: ПИД-регулирование 

20: PLC-регулирование 

21: Таймер 1 запуск 

22. Таймер 2 запуск 

23: Импульсный входной 
сигнал счетчика 

24: Сигнал сброса счетчика 

25: Очистка памяти 

26: Пуск с поиском частоты 

 

  66 

Pd23 Выходная клемма 
M01 

 

 

 

 

 

 

 

 

  

0: Не задействована  

1: Включение 

2: Частота достигнута 

3: Сбой в работе 

4: Нулевая скорость 

5: Частота 1 достигнута 

6: Частота 2 достигнута 

7: Ускорение 

8: Замедление 

9: Индикация низкого 
напряжения 

1 01 71 

*01
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Код Значение Диапазон 
Шаг 

установки 

Заводское 
значение 

Н
ом

ер
 с

тр
. 

Pd25 Выход RA, RB, RC 10: Значение таймера 1 до-
стигнуто 

11: Значение таймера 2 до-
стигнуто 

12: Индикация завершения  

цикла 

13: Индикация завершения 
процесса 

14: Достигнуто верхнее 
аварийное значение сигнала 
с датчика обратной связи 

15: Достигнуто нижнее 
аварийное значение сигнала 
с  датчика обратной связи 

17: Обнаружение перегруз-
ки двигателя по току 

18: Превышение предельно 
допустимого тока 

26: Поиск частоты завершен 

27: Значение счетчика до-
стигнуто 

28: Значение промежуточ-
ного счетчика достигнуто 

 3 71 

Pd26 Выход FOV 0: Выходная частота 

1: Выходной ток 

2: Напряжение звена посто-
янного тока  

3: Напряжение переменного 
тока на выходе 

1 0 73 

Гр
уп

па
 в

сп
ом

ог
ат

ел
ьн

ы
х 

па
ра

ме
тр

ов
  

PE00 Установка частоты 
режима медленного 

вращения 

0,0～максимальная рабочая 
частота  

0,1 5,0 75 

PE01 Время ускорения 2 0~999,9 с 

 

0,1 с 10,0 75 

PE02 Время замедления 2 0,1 с 10,0 75 

PE03 Время ускорения 3 0,1 с 20,0 75 

PE04 Время замедления 3 0,1 с 20,0 75 

PE0 5 Время ускорения 4. 
Время ускорения в 
режиме медленного 
вращения  

0,1 с 2,0 75 

PE06 Время замедления 4. 
Время замедления в 
режиме медленного 
вращения 

0,1 с 8,0 75 

PE07 Установка уровня 
срабатывания счет-
чика 

0~9999 1 100 75 

*03

*0

    *005.0

    018.0

    018.0

    036.0

    036.0

    009.0

    009.0

*0100



Глава 6. Таблица параметров 

 

38 

П
ар

ам
ет

ры
 

Код Значение Диапазон 
Шаг 

установки 

Заводское 
значение 

Н
ом

ер
 с

тр
. 

PE08 Промежуточное зна-
чение счетчика 

0~9999 1 50 75 

PE09 Ограничение тока 
при ускорении 

0~200% 1% 150% 76 

PE10 Ограничение тока 
при постоянной ско-
рости 

0~200% 1% 000 76 

PE11 Защита от перена-
пряжения при тор-
можении 

0 / 1 1 1 77 

PE12 Автоматическая ре-
гулировка напряже-
ния  

0~1 1 1 78 

PE13 Автоматический пе-
реход в режим энер-
госбережения 

0~100% 1% 000 78 

PE14 Напряжение включе-
ния тормозного мо-
дуля 

650-800В / 360-400В 

 3ф. ПЧ. /  1ф. ПЧ 

0,1 650В(3ф) 
375В(1ф)  

78 

PE15 Коэффициент ис-
пользования тормоз-
ного модуля 

40~100% 1 100% 78 

PE16 Перезапуск после 
отключения питания 

0~1 1 0 79 

PE17 Допустимое время 
отключения питания 

0~10 с 1 5,0 с 80 

PE18 Предел тока при пус-
ке с поиском частоты 

0~200% 1 150% 81 

PE19 Время пуска с поис-
ком частоты  

0~10 с 1 5,0 с 81 

PE20 Количество переза-
пусков после сбоя 

0~5 1 0 81 

PE21 Время задержки по-
сле сбоя 

0~10,0 с 0,1 0,2 81 

PE22 Режим при превы-
шении допустимого 
тока  

0~3 1 0 82 

PE23 Уровень допустимого 
тока 

0~200% 1 000 82 

PE24 Время превышения 
допустимого тока 

0~20,0 с 0,1 0.0 82 

PE25 Пороговая частота 1   0,0- максимальная рабочая 
частота 

0,1 0 83 

PE26 Пороговая частота 2   0,0- максимальная рабочая 
частота 

0,1 0 83 

PE27 Установка значения 
таймера 1 

0~10,0 с 0,1 0 83 

PE28 Установка значения 
таймера 2 

0~100 с 1 0 83 

PE29 Время до ограниче-
ния тока при посто-
янной скорости 

0~999,9 с 0,1 Изменяе-
мая  
величина 

83 

005.0

200

200

0

*001

*000

650.0 (?)

*100

*0

*005

*150

*05.0

4

*00.2

*0

*000

*0.0

*000.0

*000.0

*00.0

*000

004.5
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Код Значение Диапазон 
Шаг 

установки 

Заводское 
значение 

Н
ом

ер
 с

тр
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PE30 Гистерезис срабаты-
вания реле достиже-
ния частоты 

0,0-50,0 Гц 0,1 0,5 84 

PE31 Пропуск  частоты  
1 

0,0- верхняя граница часто-
ты  

0,1 0 84 

PE32 Пропуск  частоты  
2  

0,0- верхняя граница часто-
ты 

0,1 0 84 

PE33 Зона пропуска ча-
стоты 

 

0,0-50,0 Гц 0,1 0,5 84 

 

Гр
уп

па
 п

ар
ам

ет
ро

в 
дл

я 
пр

ик
ла

дн
ог

о 
ис

по
ль

зо
ва

ни
я PF00 Запоминание цикла 

программы PLC 

0~1 1 0 85 

PF01 Включение PLC  0~1 1 0 86 

PF02 Режим работы PLC 0: PLC выключается после 
единичного выполнения 
программы 

1: Режим паузы при еди-
ничном выполнении про-
граммы 

2: Цикличная работа PLC 

3: Режим паузы при цик-
личной работе. 
4: После единичного вы-
полнения программы PLC, 
ПЧ поддерживает скорость, 
установленную в последнем 
кадре. 

1 0 87 

PF03  Предустановленная 
скорость 1 

0,0～максимальная рабочая 
частота 

0,1 20,0 88 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

88 

PF04 Предустановленная 
скорость 2 

0,0～максимальная рабочая 
частота 

0,1 10,0 

PF05 Предустановленная 
скорость 3 

0,0～максимальная рабочая 
частота 

0,1 20,0 

PF06 Предустановленная 
скорость 4 

0,0～максимальная рабочая 
частота 

0,1 25,0 

PF07 Предустановленная 
скорость 5 

0,0～максимальная рабочая 
частота 

0,1 30,0 

PF08  Предустановленная 
скорость 6 

0,0～максимальная рабочая 
частота 

0,1 35,0 

PF09  Предустановленная 
скорость 7 

0,0～максимальная рабочая 
частота 

0,1 40,0 

PF10  Предустановленная 
скорость 8 

0,0～максимальная рабочая 
частота 

0,1 45,0 

PF11  Предустановленная 
скорость 9 

0,0～максимальная рабочая 
частота 

0,1 50,0 

PF12  Предустановленная 
скорость 10 

0,0～максимальная рабочая 
частота 

0,1 10,0 

PF13  Предустановленная 
скорость 11 

0,0～максимальная рабочая 
частота 

0,1 10,0 

PF14  Предустановленная 
скорость 12 

0,0～максимальная рабочая 
частота 

0,1 10,0 

PF15  Предустановленная 
скорость 13 

0,0～максимальная рабочая 
частота 

0,1 10,0 

*000.5

*000.0

*000.0

*000.5

*0

*0

*0

*020.0

*010.0

*020.0

*025.0

*030.0

*035.0

*040.0

*045.0

*050.0

*010.0

*010.0

*010.0

*010.0
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Код Значение Диапазон 
Шаг 

установки 

Заводское 
значение 

Н
ом

ер
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тр
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PF16  Предустановленная 
скорость 14 

0,0～максимальная рабочая 
частота 

0,1 10,0 

PF17  Предустановленная 
скорость 15 

0,0～максимальная рабочая 
частота 

 

0,1 1,0 

PF 18  Время работы PLC 1  0~9999 с 

 

1 с 100 88 

PF 19  Время работы PLC 2 1 c  100 

PF 20  Время работы PLC 3 1 c  100 

PF 21  Время работы PLC 4 1 c  100 

PF 22  Время работы PLC 5 1 c  100 

PF 23  Время работы PLC 6 1 c  0 

PF 24  Время работы PLC 7 1 c  0 

PF 25  Время работы PLC 8 1 c  0 

PF 26  Время работы PLC 9 1 c  0 

PF 27  Время работы PLC 10 1 c  0 

PF 28  Время работы PLC 11 1 c  0 

PF 29  Время работы PLC 12 1 c  0 

PF33  Задание направления 
вращения, 
PLC-управление 

0~8191 1 0 89 

PF35  Режим треугольной 
волны 

0 – режим выключен 

1 – режим включен 

1 0 91 

      

 

PG00  Режим включения 
PID-регулятора 

0: PID-регулятор выключен 

1: PID-регулятор активиро-
ван 

2: Запуск PID-регулятора по 
условию. PID-регулятор 
запускается в случае, когда 
на соответствующий вход 
подан активирующий сиг-
нал 

1 0 90 

PG01  Рабочий режим 
PID-регулятора 

0: Режим отрицательной 
обратной связи 

1: Режим положительной 
обратной связи 

1 0 90 

PG02  Выбор источника 
заданного значение 
для PID-регулятора 

0: Выбор численного зна-
чения задания 

1: Выбор входа FIV  

2: Выбор входа FIC  

1 0 91 

PG03  Сигнал обратной 
связи PID-регулятора 

0: Выбор входа FIV в каче-
стве входа для обратной 
связи 

1: Выбор входа FIC в каче-
стве  входа для обратной 
связи 

2: Выбор разности значений 
FIV и FIC в качестве сигна-
ла обратной связи 

1 0 91 

PG04  Численное значение 
задания 
PID-регулятора 

0,0~100,0% 0,1% 0,0% 92 

*010.0

*001.0

*0100

*0100

*0100

*0100

0000

*0000

*0000

*0000

*0000

*0000

*0000

*0000

*0000

*0

*0

*0

*0

*0

050.0
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PG05  Верхнее аварийное 
значение сигнала 
обратной связи 
PID-регулятора 

0~100,0% 1% 100% 92 

PG06  Нижнее аварийное 
значение сигнала 
обратной связи 
PID-регулятора 

0~100,0% 1% 0% 92 

PG07  PID-регулятор, ко-
эффициент  P 

0,0~200,0% 0,1% 100% 93 

PG08  PID-регулятор, ко-
эффициент I (посто-
янная времени) 

0,0~200,0 с , 0 - когда не 
задействована 

0,1 с 0,3 с 

 

93 

PG09  PID-регулятор, ко-
эффициент D 

0,0~20,0 с, 0 - когда не за-
действована 

0,1 с 0,0 93 

PG10  Шаг вычислений 
PID-регулятора 

0,0~1,0 Гц 0,1 0,5 Гц 93 

PG11  Частота перехода 
PID-регулятора в 
режим ожидания 

0,0~120,0 Гц. 
 0,0 означает, что функция 
перехода в режим ожидания 
отключена 

0,1 45 Гц 93 

PG12  Пауза при переходе в  
режим ожидания 
PID-регулятора 

0~200 с 1 с 20 с 93 

PG13  Величина обратной 
связи для выхода из 
режима ожидания 
PID-регулятора 

0~100% 1% 0 94 

PG14  Отображение вели-
чины обратной связи 
PID-регулятора 

0~9999 1 1000 94 

PG15  Количество разрядов  1~4 1 4 94 

PG16  Количество разрядов 
после точки в деся-
тичном режиме ин-
дикации 

0~4 1 2 95 

PG17 Верхний предел ча-
стоты PID-регулятора  

0,0~максимальная рабочая 
частота 

0,1 48,0 95 

PG18 Нижний предел ча-
стоты PID-регулятора 

0,0~максимальная рабочая 
частота 

0,1 20,0 95 

PG20 Зона нечувствитель-
ности регулятора 

0 – 10% 0,1 1 95 

PG21 

 

 

 

 

 

 

 

 

Выбор действия при 
пропадании сигнала с 
датчика на токовом 
входе FIC  

0~2 1 0 95 

*100

*000

200.0

*000.3

*000.0

*00.5

045.3

*020

*000

*1000

*4

*2

*048.0

*020.0

*001.0

*0
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Гр
уп

па
 п

ар
ам

ет
ро

в 
по

сл
ед

ов
ат

ел
ьн

ог
о 

ка
на

ла
 с

вя
зи

 

PH00  Скорость передачи 
данных, бит/сек 

0: 4800 

1: 9600 

2: 19200 

3: 38400 

 

 0 96 

PH01  Формат данных 0: 8N1 для ASCII 

1:8E1 для ASC II 
2:8O1 для ASCII  

3:8N1 для RTU  

4:8E1 для RTU  

5:8O1 для RTU  

 1 96 

PH02  Адрес преобразова-
теля при последова-
тельной связи 

0~240 1 0 96 

PH03 
Активация стороже-

вого таймера                    

0~2 1 0 96 

PH03 
Время сторожевого 

таймера                    

0,0~100,0 сек 0.1 5.0 96 

П
ар

ам
ет

ры
 д

ля
 у

сл
ож

не
нн

ог
о 

пр
им

ен
ен

ия
 

Pi00  Блокировка парамет-
ров усложненного 
применения 

 

0: блокирован 1: доступ 
разрешен 

1 1 98 

Pi01  Установка частоты 
50Гц или 60 Гц 

 

0: «50 Гц» 

1: «60 Гц»  

1 0 98 

Pi03  Установка уровня 
срабатывания защиты 
от перенапряжения 

 

Изменяемая величина 1 Изменяе-
мая ве-
личина 

98 

Pi04  Установка уровня 
защиты от низкого 
напряжения 

  

Изменяемая величина 1 Изменяе-
мая ве-
личина 

98 

Pi06 Настройка времени 
изменения показаний 
дисплея 

 

0~10,0 0,1 2,0 99 

Pi07  Коэффициент кор-
рекции минимального 
значения аналогового 
выхода 0-10 В 

 

0-8190 1 Изменяе-
мая ве-
личина 

99 

Pi08  Коэффициент кор-
рекции максималь-
ного значения анало-
гового выхода 0-10 В 

 

0-8190 1 Изменяе-
мая ве-
личина 

99 

Pi12 Запоминание часто-
ты, достигнутой в 
режиме UP / DOWN  

 

0 – 1 

 

1 1 99 

 

      1

      0

      *000

      *0

 *1

  *0

420.0  (?)

140.0  (?)

*02.0

0.100

5851(?)

*1


